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UTILISATION DES MODULES 
 
 
 

1.1. Présentation 
 
 Les modules que ce manuel présente permettent de commander les 
moteurs du robot à partir des informations fournies par le microcontrôleur. Elle 
reçoit plusieurs entrées qui sont : 

 L’alimentation +12V 
 Le signal de validation de 

fonctionnement des modules 
moteurs (signal PWM) 

 Le signal indiquant la marche avant ou 
la marche arrière :  

    IN2 = 0V -> M-Avant 
    IN2 = 5V -> M-Arrière 

 La masse du système 
  

Ainsi que plusieurs sorties : 

 Les deux sorties commandant le 
moteur dont le module est chargé de 
s’occuper.  

 
 Certaine protection comme le rajout d’un fusible sur la carte permet une 
protection de l’amont du système en cas de dysfonctionnement électrique. 

1.2 Mode de conception 
 
 Le mode de conception « plug-in » est probablement la façon la plus 
efficace  de traiter la partie délicate qu’est la commande des moteurs par le 
hacheur. Ainsi en cas de dysfonctionnement voir destruction  de l’élément 
central qu’est le hacheur, il suffit simplement de retirer l’élément défectueux et 
de le remplacer par un autre. De plus si des tests demandent de ne pas faire 
tourner les moteurs, en retirant simplement les modules les moteurs ne 
tournerons pas. 



 

CONCEPTION 
 
 

2.1 Schéma électrique des modules de commande 
 

 
Avec l’aide des annexes fournies ci-après, nous avons pu réaliser dans un 

premier temps le schéma électrique suivant : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 Sous Protéus, le composant du hacheur « LS6203 » n’existe pas, il faut 
donc créer un composant sous ISIS puis sont boîtier sous Ares. Il faut faire 
très attention aux dimensions et à l’écartement des pattes du composant. 
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Schéma électrique du module de commande du moteur 



 

2.2 Schéma d’implantation 
 
 Après avoir fini le schéma électrique sous Proteus nous créons une netlist 
puis sous ares, le boîtier du LS6203 voulu.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Une fois ce dernier achevé, on exporte la netlist et on assigne le boîtier au 
LS6203. Il ne reste plus qu’a connecter chaque piste selon les chevelus. Ce qui 
nous donne : 

 

 



 

PROCEDURE DE TEST 
 
 
 La carte réalisée, il faut vérifier qu’elle est en état de fonctionner. De 
même, lors des essais pratiques, on doit pouvoir savoir si le problème vient de 
cette partie du système. Nous réalisons donc la procédure de test à suivre en 
cas de test est : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Vérifier les alimentations +12V et +5V 
 Connecter la masse du système (0V) 

 Alimenter le module en +12 V 
 Valider son fonctionnement en mettant « Enable » à 5V 
 Mettre IN2 à 5V pour choisir la marche arrière par 
exemple. 

 Il faut connecter le moteur entre les broches OUT1 et 
OUT2.  

 Si le module fonctionne, en appliquant 5V sur IN1 le 
moteur doit tourner. 

 La dernière vérification consiste à mettre à la masse 
« Enable » le moteur doit alors ne pas pouvoir tourner. 

 
 La procédure réalisée nous pouvons valider le bon fonctionnement du 
module. Ce dernier peut donc être utiliser en conditions réels. 

  

Pistes vues du coté composants 



 

ANNEXES 
 
 
 

Extrait de la documentation constructeur du LS6203. Les parties 
présentes sont celles qui ont été sélectionnées et utilisées lors de la conception 
des modules. Pour plus de détailles concernant le LS6203 veuillez consulter la 
documentation détaillée adéquate. 
 



 

 

 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 


