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Conception et réalisationConception et réalisation

Prise en main du projet Prise en main du projet 
Récupération de matériels et Récupération de matériels et 
d’informationsd’informations
Études et innovationsÉtudes et innovations
Réalisation du schéma électriqueRéalisation du schéma électrique
Développement du robot par stadesDéveloppement du robot par stades
ProgrammationProgrammation
Mise en pratique de la conceptionMise en pratique de la conception



Avant tout quel est notre but ?Avant tout quel est notre but ?



Prise en mainPrise en main
Le cahier des charges à respecter 

Le squelette du robot



Le cahier des charges à respecter 

Le squelette du robot Ses jambes Sa source de vie

Prise en mainPrise en main



Schéma synoptique du robotSchéma synoptique du robot



Réalisation du schéma électriqueRéalisation du schéma électrique



Récupération du matériel et des Récupération du matériel et des 
informations relatives au concoursinformations relatives au concours

Les Capteurs :

Charnière :

L’écran LCD :

Bouton ON/OFF et fusible 
de protection

Sites Web:

http://arlotto.univ-tln.fr

http://www.geii.univ-
savoie.fr/geii/robots/ro

bots.htm

Docs 
constructeurs



Études et innovationsÉtudes et innovations
 Les capteurs :Les capteurs :



Études et innovationsÉtudes et innovations

 Les Plugs-in des commandes moteurs : Les Plugs-in des commandes moteurs : 
InnovationInnovation



Études et innovationsÉtudes et innovations

 Les Plugs-in des commandes moteurs : Les Plugs-in des commandes moteurs : 
InnovationInnovation



Études et innovationsÉtudes et innovations

 Les Plugs-in des commandes moteurs : Les Plugs-in des commandes moteurs : 
InnovationInnovation



Études et innovationsÉtudes et innovations

 Les Plugs-in des commandes moteurs : Les Plugs-in des commandes moteurs : 
InnovationInnovation



Études et innovationsÉtudes et innovations

 La carte du microcontrôleur PIC16F : La carte du microcontrôleur PIC16F : 
AstuceAstuce

PIC

16F877

Liaison 
Série

Connecteur 
ICD

Alimentation 
Carte

Régulateur 9V-5VEmplacement Quartz



Études et innovationsÉtudes et innovations

Le PIC 16F877



Études et innovationsÉtudes et innovations

 L’Emetteur-Récepteur Ultrason : L’Emetteur-Récepteur Ultrason : 
En cours de développementEn cours de développement



ProgrammationProgrammation

 Algorithme de gestion du programme :



ProgrammationProgrammation
 Exemple de visualisation du programme n°1Exemple de visualisation du programme n°1



ProgrammationProgrammation
 Exemple de visualisation du programme n°2Exemple de visualisation du programme n°2



Mise en pratique de la conceptionMise en pratique de la conception



Mise en pratique de la conceptionMise en pratique de la conception



Les préparatifs à venirLes préparatifs à venir



Ce qu’il faut retenir !Ce qu’il faut retenir !

 Le matériel doit être fiable à 100%.Le matériel doit être fiable à 100%.
 Chaque problème  doit être isolé Chaque problème  doit être isolé 

avec certitude.avec certitude.
 La programmation passe en dernier.La programmation passe en dernier.
 Le travail d’équipe est toujours Le travail d’équipe est toujours 

payant.payant.
 Un travail régulier est la clef du Un travail régulier est la clef du 

succès.succès.


